Instrukcja montazu (v. 1.6)
Model PAP-B Beyond

Szlaban
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2 Bezpieczenstwo
21 Ogodlne Informacje dot. bezpieczenstwa

Niniejszy szlaban PAP B Beyond =zaprojektowano, zbudowano i przetestowano z zastosowaniem zaawansowanych

technologii, a fabryke opuscit po tym, jak spetnit on szereg kryteriow dotyczgcych bezpieczenstwa i niezawodnosci.
Niemniej jednak, w przypadku uzytkowania w nieprawidtowy sposdb szlaban moze stwarzaé zagrozenie dla oséb i mienia.

Z tego powodu nalezy niniejszg instrukcje uzytkowania przeczyta¢ w catosci i postepowac zgodnie z wytycznymi dotyczgcymi

bezpieczenstwa.

Producent zrzeka sie odpowiedzialnosci i nie bedzie swiadczy¢ ustug zwigzanych z gwarancja, jezeli bariera ta bedzie

stosowana nieprawidtowo lub w celach niezgodnych z jej domysinym przeznaczeniem.

2.2 Domysine zastosowanie

Bariery PAP-B Beyond zaprojektowano w celu kontroli wjazdoéw i wyjazdéw z parkingdéw, parkingéw wielopoziomowych i

innych drég dostepu dla pojazdéw.

Stosowanie szlabanow tych w innych celach jest zabronione. Modyfikacje lub zmiany w konstrukcji szlabanu lub modutu

kontrolnego s3g zabronione. Mozna stosowa¢ jedynie oryginalne czesci zamienne i akcesoria.

23 Bezpieczenstwo dziatania

Nalezy zapewni¢ bezpieczng odlegtos¢, przynajmniej 500mm  miedzy koncem ramienia

szlabanu i najblizszg przeszkodg (budynek, mur, ogrodzenie etc.). Elementy uruchamiajgce

bariere nalezy zamontowa¢ w miejscu, ktére zapewnia bezposrednie potgczenie z miejscem

zamocowania szlabanu.

Ruch ramienia musi by¢ bezposrednio widoczny dla operatora. Podczas ruchu bariery osoby i inne obiekty nie mogg

znajdowac sie w bezposredniej bliskosci.

Zautomatyzowane systemy muszg posiada¢ specjalnie wyznaczone przejscie dla pieszych (jego umiejscowienie ustala sie na

miejscu).

Jezeli szlaban zostaje podtgczony i zamontowany do statego zasilania sieciowego nalezy zastosowac wytgcznik gtéwny, ktory

mozna zablokowacé.

Montazu i ztozenia urzadzenia nalezy dokona¢ w cato$ci zgodnie z instrukcjami.



Przed dokonaniem jakichkolwiek zmian, nalezy uzyska¢ zezwolenie producenta lub jego przedstawiciela
firmy ZEGPAR. Osadzenie bariery jest odporne na wiatr o sile maksymalnie 10 w skali Beauforta. Jezeli
spodziewane sg wyzsze predkosci wiatru, producent lub jego przedstawiciel musi zgodzi¢ sie na modyfikacje

montazu.

Bariery dtuzsze niz 3,5 m muszg posiada¢ dodatkowg podpore.

Wszystkie potaczenia elektryczne, okablowanie i wymiana jakichkolwiek komponentéw mogg by¢ naprawiane

i wymieniane jedynie przez wykwalifikowanych technikéw.

Przed dokonywaniem jakichkolwiek czynnosci dot. uktadéw elektrycznych szlabanu, nalezy go najpierw

odtgczy¢ od zasilania sieciowego.

Modyfikacje lub zmiany w uktadzie szlabanu sg zabronione.

24 Rozwoéj technologiczny

Producent zastrzega sobie prawo do modyfikowania, bez uprzedniego powiadomienia, specyfikacji
technicznej, w celu wprowadzenia zmian umozliwiajgcych zastosowanie najnowszej dostepnej technologii.
Producent zobowigzuje sie dostarczy¢ informacje dotyczgce statusu istniejgcych instrukcji uzytkowania oraz

jakichkolwiek istotnych zmian czy rozszerzen tychze.

25 Gwarancja

Firma ZEGPAR zapewnia gwarancje produkowanym przez siebie szlabanom, ktéra obejmuje wszystkie
komponenty mechaniczne i elektryczne, jednak z wytgczeniem czesci, ktére ulegajg zuzyciu, gwarancja
obejmuje okres 12 miesiecy od daty dostawy, pod warunkiem, ze urzadzenie jest uzywane zgodnie z
instrukcjg obstugi, nie przeprowadzano nieautoryzowanych napraw komponentéw urzgdzenia i nie ma
wyraznych oznak uszkodzen mechanicznych. Gwarancja nie obejmuje probleméw powstatych po jej

zakonczeniu.



3 Opakowanie

Bariera PAP-B Beyond jest pakowana w karton o strukturze plastra miodu o grubosci 2 cm, natomiast ramie
jest zabezpieczone folig babelkowg. Opakowanie ze sklejki moze zosta¢ zapewnione na koszt klienta.

Ponizej wyszczegdlniono wymiary opakowania i bariery:
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Opakowanie zawiera:

* 4 szt. - Kotki rozporowe M 16X150mm do montazu szlabanu

« 4 szt. - Sruby blokujgce M8 X 60 mm lub M8 X 20 mm, stosowane w procesie montazu ramienia.
* 1 szt. - zapasowa sprezyna balansu

* 1 szt. - obramowanie montazu wysiegnika

. 1 szt. - koncéwka wysiegnika

» 2 szt. - kondensator

* 1 szt. - kluczyk otwierajgcy obudowe

. Inne opcjonalne akcesoria, zgodne ze specyfikacjg klienta
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1.  Zamontuj 4 sztuki Srub rozporowych (M16 x 150) w betonie, zgodnie z rysunkiem przedstawiajgcym

fundament.

2. Ustaw bariere na $rubach i przymocuj za pomoca nakretek. Upewnij sie, ze obudowa jest przymocowana

solidnie i jest stabilna.

4.4 Podlaczenie zasilania

Bariera PAP-B Beyond korzysta z napigcia wejSciowego

AC 220+10%, 50/60HZ. Bezpiecznik stanowi

integralng czes¢ jednostki sterujgcej. Dla bezpieczenstwa prowadzenia napraw i konserwacji bariera moze

posiada¢ automatyczny wytacznik bezpieczenstwa w obwodzie zasilania (opcja).
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5 Specyfikacja, Cechy i Funkcje

5.1

Specyfikacja techniczna

Zasilanie

AC 220£10%, 50/60HZ, Maks. 0.5A

Silnik (AC 220V £10%)

70W silnik elektryczny typu torque

Jednostka Sterujaca

Kontroler silnika oparty na procesorze Intel 80C51 MCU, czestotliwo$¢ podstawowa 40Mhz,
dziatajgcy w zakresie wejsciowym 0~5V, kilka stykéw przekaznika; interfejs RS485, zabezpieczenie

wytgczenia WatchDog.

Wejscie petli indukcyjnej.

Aktywny(zwarty) lub pasywny(otwarty) sygnat wejsciowy;
- 0~0.5V - zwarty, co odpowiada logicznemu 0
- 3V~24V - otwarty co odpowiada logicznemu 1.
Wejécie posiada sprzetowy filtr RC i 10ms filtr softwarowy, minimalna dtugo$¢ sygnatu musi wynosi¢
ponad 100 ms, 1 - bariera opada, 0 - uruchomiony zostaje system zabezpieczajgcy, zmiana wartosci
z 0 na 1 - bariera rozpoczyna ruch w gore.

Wejscie fotokomorki pracujacej
w podczerwieni

Aktywny(zwarty) lub pasywny(otwarty) sygnat wejsciowy;
- 0~0.5V - zwarty, co odpowiada logicznemu 0
- 3V~24V - otwarty co odpowiada logicznemu 1.
Wejscie posiada sprzetowy filtr RC i 10ms filtr softwarowy, minimalna dtugo$¢ sygnatu musi wynosié
ponad 100 ms, 1 - bariera opada, 0 - uruchomiony zostaje system zabezpieczajgcy, zmiana wartosci

z 0 na 1 - bariera rozpoczyna ruch w gore.

Wejscie gora/dot

Aktywny(zwarty) lub pasywny(otwarty) sygnat wejsciowy;
- 0~0.5V - zwarty, co odpowiada logicznemu 0
- 3V~24V - otwarty co odpowiada logicznemu 1.
Wejécie posiada sprzetowy filtr RC i 10ms filtr softwarowy, minimalna dtugo$¢ sygnatu musi wynosi¢
ponad 100 ms, 1 - bariera opada, 0 - uruchomiony zostaje system zabezpieczajgcy, zmiana wartosci

z 0 na 1 - bariera rozpoczyna ruch w gore.




Wyjscie swiatet drogowych

IZasilanie AC 220V, maksymalny prad: 0,5 ampera. Ruch bariery >2/3 - przekaznik pracuje a <2/3 jest

ytaczony.

Wyjscie petli indukcyjnej.

Normalnie otwarty przekaznik wyjsciowy AC 220V/0.5A, DV 12/1A

Pilot bezprzewodowy(opcja)

Dwu-przyciskowy pilot zdalnego sterowania, zasieg dziatania > 20 m

Interfejs RS 485

Interfejs RS485 Semi-duplex, czas dziatania 10 ms, 8 bitéw danych, 1 bit zatrzymania, brak sumy|

kontrolnej, 9600 bps, kod dziesigtny ASCII

Czas zamykania/otwierania

0,8/1,5/2/3/4 sekund (opcjonalnie)

Sprezyna

Bariera bedzie utrzymywac réwnowage w zakresie 30~45°, powyzej 45° - zostanie ona automatyczne

podniesiona, ponizej <30°, zostanie ona automatycznie obnizona.

Ramie

45 x 100 mm, stop aluminium, maksymalnie 6 m dtugosci.

Kierunek pracy ramienia

lewo lub w prawo (opcjonalnie)

Obudowa

Cienka blacha stalowa o grubo$ci 2mm, malowana proszkowo farbg odporng na s$wiatto UV i
uderzenia, IP 54

Wymiary obudowy 950mmx329mmx320mm
Waga brutto Ok. 55 kg
Temperatura pracy -25°C - 55°C

Wilgotnos¢

10%-95%

5.2 Funkcje i Cechy

5.2.1 Automatyczne sprawdzanie statusu i raportowanie btedéw.

Liste kodow btedéw wyszczegodlniono ponizej:

E1 -- Awaria czujnika katowego lub silnika;

E3 -- Btedny sygnat wejsciowy ,do gory” (trwa wiecej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako awaria)

E4 -- Btedny sygnat wejsciowy ,na dot” (trwa wiecej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako awaria)

E5 --- Btedny sygnat wejsciowy petli indukcyjnej (trwa wigcej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako

awaria)

E6 - btedny sygnat wejsciowy fotokomoérki (trwa wiecej niz 20 sekund co jest interpretowane jako awaria)

E7 - Awaria przycisku stop lub transmitera fal radiowych (Przycisk wcisniety przez wigcej niz 10 sekund jest

interpretowany jako awaria)

EF --- tryb ,zawsze witgczony”

5.2.2  Kontrola ruchu w gore i w dét

Umozliwia wykonanie ruchu w gore gdy bariera jest opuszczana bez zatrzymania procesu i odwrotnie.

Istniejg trzy sposoby sterowania ruchem bariery:

« Sygnaly wejsciowe przyciskéw ,Gora” / ,Dot”

e Zdalne sterowanie

e Szeregowe sterowanie komendami RS485



5.2.3 Zabezpieczenie przeciwkolizyjne ramienia
Po montazu tego mechanizmu, ramie jest chronione przed uszkodzeniem, np. w przypadku uderzenia

przez pojazd.

5.2.4 Bezpieczenstwo - cisnieniowy system przeciw-uderzeniowy
Podczas ruchu w dét, ramie automatycznie powréci do potozenia pionowego, jezeli napotka opor, co
chroni osoby i pojazdy przed uderzeniem szlabanem. Zakres czuto$ci mozna wyregulowac.

Uwaga: Funkcja ta nie dziata, jezeli kat jest mniejszy niz 9° w pozycji poziomej i pionowe;.

5.2.5 Bezpieczenstwo - petla indukcyjna - system przeciwkolizyjny (opcjonalny)
Zatézmy, ze petle potgczono do szlabanu (wyjscie LOOP1, patrz rys.6.4). Jezeli ten porusza sie w dot,
nadjezdzajgcy pojazd uruchomi petle indukcyjng, szlaban wréci do pozycji pionowej i pozostanie tam
dopdki nie przestanie otrzymywac sygnatu z petli indukcyjnej (bedzie w zasiegu oddziatywania petli
indukcyjnej).

Uwaga: Funkcja ta nie dziata, gdy kat poziomy bariery jest mniejszy niz 9 stopni.

5.2.6 Bezpieczenstwo - system przeciwkolizyjny dziatajacy w podczerwieni (opcjonalny)
Zatozmy, ze fotokomorke potgczono do szlabanu. Gdy bariera opuszcza sie, a tgcznos¢ miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem podczerwieni zostanie zaktdcona przez cziowieka lub pojazd, szlaban
powréci natychmiast do pozycji pionowej. Zamkniecie nastgpi po przywrdceniu potgczenia w
podczerwieni.

Uwaga: Funkcja ta nie dziata, gdy kat poziomy bariery jest mniejszy niz 9 stopni.

5.2.7 Podwdjne srodki bezpieczenstwa - system przeciwkolizyjny dziatajgcy w podczerwieni (linig
fotokomadrek) i petla indukcyjna (opcjonalnie)
By podwoi¢ poziom bezpieczenstwa pojazdow, poditgcz do bariery zaréwno petle indukcyjng jak i
fotokomorke IR. Gdy bariera opuszcza sie, a tgcznos¢ miedzy nadajnikiem i odbiornikiem podczerwieni
zostanie zakiécona przez cztowieka lub pojazd, lub gdy nadjezdzajgcy pojazd zostanie wykryty przez
petle indukcyjna, szlaban powrdci natychmiast do pozycji pionowej. Zamknigcie nastapi po przywréceniu

potaczenia w podczerwieni i opuszczeniu obszaru dziatania petli indukcyjnej przez pojazd.

5.2.8 Bezpieczenstwo - system przeciwkolizyjny wg , Priorytetu Otwarcia”
Jezeli ramie porusza sie w dét i jednocze$nie nadjezdza pojazd, ramie natychmiast powréci do pozycji
pionowej, gdy pracownik obstugi wcisnie przycisk ,otwérz” lub uzyje pilota zdalnego sterowania, co

ochroni pojazd przed uderzeniem.

5.2.9 Priorytet zamykania
Jezeli ramie porusza sie w gore, gdy pracownik obstugi wcisnie przycisk ,zamknij” lub uzyje pilota

zdalnego sterowania, szlaban ulegnie natychmiastowemu zamknieciu.



5.2.10 Automatyczne zamykanie sie po zadanym czasie
Gdy ta funkcja zostaje wigczona, bariera automatycznie zamknie sie po zadanym czasie (1-90 sekund -

do ustawienia przez uzytkownika), jezeli po jej otwarciu nie zostanie wykryty przejezdzajgcy pojazd.

5.2.11 Automatyczne zamykanie si¢ z uzyciem petli indukcyjnej #1 (opcjonalnie)
Jezeli petla indukcyjna jest podtgczona do szlabanu (podtacz petle #1 do wejscia ,LOOP 1” na ptycie
sterownika. Odnie$ sie do rozdziatu 6.4 w celu uzyskania szczegétowych informacji), po przejechaniu

pojazdu szlaban automatycznie zamknie sie.

5.2.12 Automatyczne otwieranie z uzyciem petli indukcyjnej #2 (opcjonalnie)
Jezeli petla indukcyjna jest podtgczona do szlabanu (podtacz petle #2 do wejscia ,LOOP 2” na ptycie
sterownika. Odnie$ sie do rozdziatu 6.4 w celu uzyskania szczegdtowych informacji), po wykryciu

pojazdu szlaban automatycznie podniesie sie.

5.2.13  Tryb zawsze otwarty (opcjonalny)

Wocisniecie przycisku ,stop” na nadajniku zdalnego sterowania (pilot) przez 3 sekundy spowoduje, ze
ramie przejdzie w pozycje pionowg i pozostanie tam do zamkniecia poprzez wcisnigecie przycisku

,zamknij” przez 3 sekundy, ktéra to czynnos$¢ wytgczy tryb ,zawsze-otwarty”.

Jezeli komenda uruchomienia trybu ,zawsze otwartego” zostanie wydana z poziomu RS485, bariera

zostanie w pozycji pionowej do zmiany wymaganego statusu.

5.2.14  Sygnalizacja swietlna (opcjonalna)
Gdy bariera znajdzie sie wyzej niz w 2/3 maksymalnego potozenia, uruchamiane przez przekaznik
zostanie zasilanie zielonego $wiatta. Ztgcze Swiatta czerwonego nie otrzyma zasilania. Gdy bariera

opusci sie o wiecej niz 1/3, sytuacja odwréci sie.

5.2.15  Sterowanie manualne w przypadku braku zasilania
Jezeli zasilanie jest odciete nalezy otworzy¢ drzwiczki bariery i sterowac barierg za pomocg przektadni.
Ramie mozna manualnie zablokowa¢ w dowolnej pozycji miedzy poziomem i pionem, przez
pociggniecie czarnego, plastikowego drazka blokujgcego umiejscowionego za silnikiem. Urzadzenie
pozostanie zablokowane az do ponownego, recznego odblokowania. Wcisnij plastikowy drgzek, by
odblokowa¢ szlaban.
Ostrzezenie: Nie wolno z tej funkcji korzysta¢, gdy zasilanie jest podtgczone. Mozesz zrani¢ swojg reke

i uszkodzi¢ naped.

5.2.16  Otwieranie lub zamykanie ramienia szlabanu w przypadku odcigcia zasilania (opcjonalnie)
Jezeli nagle odciete zostanie zasilanie w czasie zamykania, szlaban automatycznie zamknie sie, jezeli
kat miedzy ptaszczyzng pionowa i ramieniem przekracza 45 stopni. Jezeli nagle odciete zostanie
zasilanie w czasie otwierana, szlaban automatycznie otworzy sie sie, jezeli kat miedzy ptaszczyznag

pozioma i ramieniem przekracza 45 stopni.
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5.2.17 Zapobieganie zamarzaniu w niskich temperaturach
Bariera zawsze korzysta z niewielkiej ilosci prgdu, co pozwala na utrzymanie statej temperatury silnika.

Smar nie zamarznie, co pozwala na prace szlabanu w temperaturze ponizej 0 stopni Celsjusza.

5.2.18 Przezroczyste pokrywy ptytki sterujacej

Przezroczyste pokrywy ptytki sterujgcej chronig go przed wodga i pytem, a takze chroniag operatora.

6 Instalacja

6.1 Porady bezpieczenstwa

Zapobieganie uderzeniu przez bariere: nie stawaj pod szlabanem gdy ten zamyka sie. A '?

Zapobieganie porazeniom prgdem: szlaban korzysta z zasilania AC220V, niezabezpieczonego.

Ptytka sterujgca znajduje sie pod napieciem po podtaczeniu zasilania - nie wolno jej dotykac.

Zapobieganie mechanicznemu uszkodzeniu ciata: urzagdzenie posiada wiele odstonietych czesci

ruchomych.Nie dotykaj ich w trakcie jego pracy.

6.2 Montaz ramienia szlabanu

Wt6z wzmocnienie do ramienia i ustal potozenie otworéw montazowych w gornej i doinej jego czesci. Ustal pozycje w

mocowaniu ramienia i dostosuj potozenie 4 otworéw. Zablokuj i zamocuj ramie z uzyciem 4 $rub blokujgcych i zatéz

ponownie jego ostone.

objemka

ramie wzmochienie >
7 zaslepka
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6.3 Regulacja dltugosci ramienia

Dtugosc¢ ramienia i parametry jego pracy ustalone sg fabrycznie, zgodnie z wymaganiami klienta. Jezeli
wystgpi potrzeba regulacji dtugosci, dostosuj sprezyne balansowa, a nastepnie ustal parametry zgodnie z
nastepujgcg instrukcja:
1) Po odtgczeniu zasilania, wyjmij ramie bariery, «dotnij ramie» do wymaganej dtugosci i zamontu;j
ponownie (patrz dziat 6.2 Montaz ramienia)
2) Ustal ilos¢ sprezyn balansowych zgodnie z dtugoscig ramienia i wyreguluj ich napiecie tak, by
ramie mogto utrzymac réwnowage w potozeniu 45 stopni.
3) Zaprogramuj nowe parametry: wtgcz zasilanie i wykonaj kilka cykli gora-dot az szlaban zacznie
pracowac stabilnie. Kontroler automatycznie dobierze optymalne parametry pracy. Na poczatku ruch
ramienia moze nie by¢ stabilny, z uwagi na niewfasciwie dobrane parametry pracy, a czas ruchu w
gore/w dot moze wzrosngé. Z czasem jednak ruch wysiegnika stanie sie ptynny. Gdy zgasnie dioda

LED, mozna uznaé, ze parametry zostaty odpowiednio zaprogramowane.

6.4 Plytka Sterujaca i schemat okablowania

LED
y LED Ustawienia LED Ustawienia DIP - szybkiego otwarcia
Silnik Zarezerwowany polozenia gomego poloZenia dolnego e
00 1,558k,
01 0.8 sek.

DIP - wolnego ofwarcia
00 40 sek.
[1}] 3.0 sek.

2,0 sek.

SCHEMAT PRZYLACZY

AC 220V Sygnalizacja Swietina Petla indukcyjna Sterowanie Petla indukcyna Fotokomarka RS 485

zasilanis . L wyjscie szlabanem wejscie komunikacja
wejscie scie i
1 Wl goraldot
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6.5 Programowanie parametrow

Na jednostce sterujagcej znajduja sie trzy przyciski: ,SET”, ,+” oraz ,-".
W warunkach normalnych ,+” uzywa sie do regulacji ,w gore”, ,-” do regulacji ,w dot’, numeryczny

wys$wietlacz LED pokazuje status ruchu bariery (,0” - pionowy, ,96” poziomy) lub wyswietla kod btedu.

. Wejscie w tryb programowania: Uruchom funkcje ,set” a nastepnie wcisnij ,.+” by rozpoczg¢ ustawianie
programu. Domys$lnie jako pierwsza jest wyswietlana funkcja nr 1 (F1);

. Wybér funkcji: Kazde wcisniecie przycisku ,Set” zmieni wyswietlang warto$¢ o 1, w cyklu od 1-9.
Ponizej przedstawiamy kody funkcji:

. Zadany parametr: Gdy wyswietlana jest dana funkcja, ,+” zwieksza warto$¢ jej parametru a ,-” jg
obniza. Wcisnij ,SET” by zapisa¢ dany parametr i powréci¢ do trybu wyboru funkcji.

« Wyjscie z trybu programowania: Najpierw wcisnij ,SET” a nastepnie ,-” by wyjs¢ z trybu

programowania. Tryb ten zostanie wytgczony, po 30 s czasie bezczynnosci.

Kod funkcji:

F1 - ,UP” - optymalizacja ruchu w gore (uzytkownik nie musi korzystac¢ z tej funkcji, jej nieprawidtowe uzycie

moze skutkowac¢ brakiem ptynnosci ruchu ramienia)

F2 - ,DOWN?” - optymalizacja ruchu w dét (uzytkownik nie musi korzystac z tej funkcji, jej nieprawidtowe

uzycie moze skutkowac¢ brakiem ptynnosci ruchu ramienia)

F3 - graniczna warto$¢ powrotu ramienia w gore, uruchamianego przez czujnik ci$nieniowy. Zakres - 12-99 -
czutos$¢ zwieksza sie wraz ze wzrostem wartosci. Funkcja nie dziata w ustawieniu 99. (Domysinie: 50)

F4 - Adres 1~99. (Domyslnie: 99)

F5 --- Automatyczne zamykanie w zadanym czasie. Wartos¢: 1-99 sek., funkcja jest wylgczona w zakresie

91-99. (Domyslinie: 99)

F9 - Aktywacja lub wytgczenie funkcji ,automatycznej regulacji parametrow”:

0= automatyczna regulacja parametrow 1= brak automatycznej regulacji parametréw.

6.6 Automatyczny test obwodu

Automatyczny test kontrolera jest wykonywany automatycznie, raportowanie btedéw odbywa sie w
zaleznosci od ich priorytetu. Kody btedéw sg nastepujace:
E1 -- Awaria czujnika kgtowego lub silnika;
E3 -- Btedny sygnat wejsciowy ,do gory” (trwa wiecej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako awaria)
E4 -- Btedny sygnat wejsciowy ,na dot” (trwa wiecej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako awaria)
E5 --- Btedny sygnat wejsciowy petli indukcyjnej (trwa wiecej niz 10 sekund, co jest interpretowane jako
awaria)
E6 - btedny sygnat wejsciowy fotokomérki (trwa wiecej niz 20 sekund co jest interpretowane jako awaria)
E7 - Awaria przycisku stop lub transmitera fal radiowych (Przycisk wci$niety przez wiecej niz 10 sekund jest
interpretowany jako awaria)

EF --- tryb ,zawsze witgczony”
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6.7 Reczna blokada ramienia

Ramie szlabanu mozna zablokowa¢é w dowolnej pozycji miedzy pionem i poziomem, poprzez
przesuniecie plastikowego drgzka blokujgcego, umieszczonego w tylnej czesci napedu do pozycji
zablokowanej, gdy naped jest wylgczony. Czynnos¢ ta blokuje ramie, nawet po podtgczeniu napedu. By
odblokowac¢ zablokowane ramie, nalezy wcisnac¢ plastikowy drazek blokujgcy po odtgczeniu zasilania.

Ostrzezenie: Nie korzystaj z tej funkcji gdy zasilanie jest podigczone - moze to doprowadzi¢ do

uszkodzen ciata i powaznego uszkodzenia napedu.

7 Szeregowe sterowanie komendami za pomoca RS485

Nieizolowany Interfejs RS485 Semi-duplex, czas dziatania 10 ms, 8 bitéw danych, 1 bit zatrzymania, brak

sumy kontrolnej, 9600 bps, kod dziesietny ASCII

Czas odpowiedzi <20ms (czas od komendy do odpowiedzi). Czas odpowiedzi na btad - ponizej 1000 ppm.
,$” to znak rozpoczecia, ,!” to znak rozpoczecia odpowiedzi, ,\r" to znak koncowy danej ramy. ,00” to
adres transmisji, dotyczgcy jedynie wykonania, bez odpowiedzi.

m W gore. Adres: $AAU\r, AA

Odpowiedz: |AA\r. AA - adres.

m W dot. Adres: SAAD\r AA
Odpowiedz: 'AA\r. AA - adres.

m  Tryb przepuszczania: $AAPO\r. AA - adres.
Odpowiedz: 'AA\r. AA - adres.

m  Tryb wyjscia/przepuszczania: $AAPO\r. AA - adres.
Odpowiedz: |AA\r. AA - adres.

m  Sprawdzanie pozycji: $AAK\r. AA - adres. (Brak wsparcia adresu transmisji) Odpowiedz: !AADNN\r. AA -
adres. D wskazuje tryb (U - ,w gore”, D - ,w dot”, P - ,przepusc”), NN pokazuje pozycje kgtowg (0~96,

gdzie 0 to pion a 96 to pozycja pozioma)

[ Sprawdzanie parametrow: $AARN\r, gdzie AA to adres. N - numer funkcji (Brak wsparcia adresu

transmisji)
Odpowiedz: 'AAXX\r. AA - adres. XX to liczba parametru

m  Ustawianie parametrow: $SAASNXX\r, AA - adres. NN - numer funkcji, XX - parametr. (Brak wsparcia

adresu transmisji)
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Odpowiedz: 'AA\r. AA - adres. (Brak wsparcia instalacji oprogramowania)

[ Sprawdzanie nazwy: $AAM\r, gdzie AA - to adres. (Brak wsparcia adresu transmisji) Odpowiedz:

IAAPAB_B\r. AA - adres. PAB_P to Model Szlabanu.

[ Sprawdzenie wersji: $AAV\r, AA to adres. (Brak wsparcia adresu transmisji) Odpowiedz:
TAAXXXYYZZ\r. AA to adres, XXX to numer wersji, YY to znaki bez znaczenia, ZZ to numer wersji
drugiego rzedu.

8 Konserwacja i Naprawy

8.1 Konserwacja

Sprawdzaj nastepujgce elementy regularnie co 3 miesigce

1) Luzowanie $rub

Ramie pomocniczne Sruba ciggna ~ % = Sruba lgcznika
: Zamocowania sprezyn

Otwoérz gérng pokrywe szlabanu i sprawdz jak
wyglagda proces opuszczania i podnoszenia.
Sprawdz: $ruby ramienia $ruby przeciwwagi,

Sruby ciegna i sprezyny, obluzowanie $rub

tgcznika zamocowania sprezyny moze prowadzié¢ ' [ ; - -y :
do powaznego braku amortyzacji ramienia. Jezeli ) ) i ~ o
Sruby sa luzne, wylgcz zasilanie, nastepnie 1 .
recznie zablokuj wysiegnik w pozycji pionowej i

usun $ruby, podstawe i mechanizm napedowy z L Y o

Sruby regulacji ramienia

obudowy. Dokreé¢ poluzowane Sruby, zt6z

wszystko z powrotem i dokreé pokrywe.

2) Uszkodzenie odbojnika gumowego
Otwérz goérng pokrywe szlabanu i sprawdz jak wyglgda g —/ i

proces opuszczania i podnoszenia. Wzrokowo sprawdz czy _ I Z
gumowy amortyzator nie ulegt uszkodzeniu na skutek I :t- | .
uderzenia ramieniem. Jezeli tak, nalezy odkreci¢ uszkodzony " A @

odbojnik zamieni¢ go na nowy. |

Gumowe ograniczniki

MLH"- ,/9

3) Wywazenie ramienia szlabanu
Czasowo wylacz zasilanie, umies¢ ramie szlabanu w pozycji z katem miedzy 30 a 40 stopni w stosunku do

pionu i sprawdz czy ramig pozostaje w bezruchu.
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Jezeli nie - wyreguluj sprezyny wywazajgce (Patrz rozdziat 6.3 Regulacja dtugosci ramienia)

4) Wyswietlacz ptytki kontrolera
W czasie pracy szlabanu wzrokowo sprawdz czy wyswietlacz pokazuje kat odchylenia bariery w czasie jej
ruchu. Jezeli wyswietlany jest kod btedu - znajdz przyczyne problemu i rozwigz go. (Patrz rozdziat 6.6 -

Automatyczny test obwodu)

8.2 FAQ i rozwigzywanie probleméw

FAQ 1. Ramie wraca do pierwotnej pozycji w potowie ruchu w trakcie zamykania.

Mozliwe przyczyny: (1) Jezeli warto$¢ F3 jest nizsza niz 25, czuto$¢ czujnika ci$nieniowego moze by¢ zbyt
wysoka i ten moze byé uruchomiony przez bezwtadnos$¢ lub ruch powietrza.
(2) Istnieje mozliwo$¢, ze zbyt mocno napiete sa sprezyny, co uruchomito
system zabezpieczen.

Rozwiagzanie: (1) Zwieksz graniczng warto$¢ uruchomienia czujnika cisnieniowego do 50.

(2) Obniz napiecie sprezyn, zgodnie z instrukcjg wywazenia.

FAQ 2. Ramie w dét porusza sie bardzo wolno, a funkcja jego powrotu na podstawie wskazan listwy
pneumatycznej nie dziata.
Diagnoza: Jezeli warto$¢ F2 wynosi mniej niz 60, mozliwe, ze napiecie sprezyn jest za mate.

Rozwigzanie: Zwieksz napiecie sprezyn, zgodnie z instrukcjg wywazenia.

FAQ 3: Wysiegnik gwattownie osigga pozycje skrajne i wpada przy tym w duze drgania.
Diagnoza: Poluzowana $ruba ciegna.

Rozwigzanie: Dokrec¢ luzne $ruby.

FAQ 4. Wysiegnik porusza sie w gore i w dét przez ponad 10 sekund po osiggnieciu pozycji poziomej.
Diagnoza: Zuzycie kondensatora rozruchowego silnika.

Rozwigzanie: Wymien kondensator na nowy.

FAQ 5. Mozna ramie podnies¢, ale nie opuscié.
Diagnoza: Uszkodzenie SCR odpowiadajgcego za ruch w gére.

Rozwigzanie: Wymien ptytke SCR.

FAQ 6. Niemozliwy jest ruch w gore i w doét, wyswietlacz pokazuje kod btedu E1.
Diagnoza: 1. Jezeli ramie podnosi sie powoli, a wyswietlacz pokazuje wartos¢ katowa, oznacza to
uszkodzenie obu ptytek SCR.
2. Jezeli ramie nie moze poruszac¢ sie w gore po poditgczeniu zasilania i recznym poruszeniu,
ale na wyswietlaniu wskazywana jest warto$¢ katowa, oznacza to uszkodzenie silnika.
3. Jezeli ramie porusza sie w gore powoli, ale na wyswietlaniu nie jest wskazywana wartos¢
katowa, oznacza to uszkodzenie czujnika katowego.
Rozwigzanie: 1. Wymien uszkodzone ptytki SCR na nowe.
2. Wymien silnik.
3. Wymien czujnik katowy.

16



9. Spis czesci, rysunki, wyjasnienie mechaniki

Lista czesci:
SNeur?jﬁg/ Nazwa czesci S’\lelf,r;}ﬁry Nazwa czesci
1 Gorna pokrywa 14 Uchwyt ramienia (w tym gtéwny wat)
2 Ramie pomocnicze 15 Ciegno
3 tacznik zamocowania sprezyny
4 Zintegrowany silnik
5 Pulsacyjny czujnik katowy.
6 Obudowa
7 Drzwi
8 Sprezyny
9 Ptytka sterujgca
10 Wytacznik bezpieczenstwa
11 Automatyczny wytgcznik
12 Ramie gtéwne
13 Podstawa




10.

Schemat blokowy obwoddéw elektrycznych i sterowania

AC220V
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- Fi 7t S0 Lz P

2500 i oy B Hrgpn =

g?’.m T 0 Ty Bk 9_3-\__‘

_ =]

Wejscie: PEE t N - O S Pk
Ti 0 S et
\'ﬁnm: xc:l Chf
F3 1.5 ‘R ]

PA

o 2nen Black
Up
[Manual or auto control | Uv\vi"._. % ¢ Tnirred delector
I Wireless remote | Dql\-\,:; : % UCJ’:;::%‘I‘ 1 ¥
RSARS+ | = Vehicle detector 2
RS4385-
L Szlaban
11. Schemat elektryczny i lista czesci
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Lista czesci obwodu

Kod: Nazwa Kod: Nazwa
F1 Automatyczny wytacznik Chf Kondensator - pot-mocy
SW1 | Wytgcznik bezpieczenstwa Cst Kondensator rozruchowy
F2 Bezpiecznik M Silnik
T1 Transformator PA Pulsacyjny czujnik katowy.
F3 Bezpiecznik Ul MCU IC
D1 Most prostownika u2 Przekaznik IC RS485
S1 Ptytka SCR ,Do gory”
S2 Ptytka SCR ,W dot”
S3 Ptytka SCR ,Pét-mocy”
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